50-55

koncentrator danych
dla systemow automatyki stacyjne,

Urzadzenie koncentruje dane i realizuje wszystkie niezbedne konwersje
protokofdw wymagane dla zapewnienia efektywnej komunikacji
pomiedzy stacyjnymi urzadzeniami IED oraz lokalnymi badz zdalnymi
centrami nadzoru.
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W stacjach energetycznych koncentrator $O-55 integruje urzadzenia IED dla
zapewnienia efektywnej komunikacji ze zdalnymi centrami nadzoru
i sterowania lub lokalnymi terminalami HMI. Integracja obejmuje obstuge
protokotéw transmisyjnych, koncentracje danych konwersje wszystkich
wymaganych protokotdw oraz utworzenie bazy zmiennych obiektowych.

§0-55 zapewnia takze realizacje sygnalizacji, pomiardw i funkcji automatyki
stacyjnej. Automatyka stacyjna obejmuje przyktadowo sterowania
1 blokadami, sekwencje sterownicze, regulacje przetacznika zaczepow
transformatora. Aby zrealizowac te funkcje, urzadzenie bazuje na zmiennych
otrzymanych z innych urzadzen. $0-55 koncentruje dane i nadzoruje
aparature stacyjna w sposob nieprzerwany.

Nasze urzadzenie zapewnia dokfadna synchronizacje czasu wedtug roznych
irodet czasu przez protokoly transmisyjne, zegar GPS/GLONASS i standardy
NTP/SNTP, PTP.

Niezawodna realizacja powyzszych zadan ma kluczowe znaczenie dla
rozproszonych sterownikow polowych, tworzacych wirtualny sterownik
stacji. Struktura urzadzenia pozwala na prawidtowe zaprojektowanie
redundancji sprzetu oraz potaczen sieciowych, w tym takze w protokole PRP.

Jednostka komunikacyjna moze pracowac w konfiguracji pojedynczej,
redundantnej oraz wielokrotnej. Wymagana transmisja moze odbywac sie
w strukturze gwiazdy, pierscienia lub mieszanej. Sterownik obstuguje
wszystkie podstawowe standardy transmisji, takie jak PN-EN 60870-5-101,
102, 103, 104, DNP3.0, PN-EN 61850 oraz protokoty dedykowane. Mozliwa
jest rowniez transparentna retransmisja danych.

Zhee e .Bn




Cechy

koncentracja danych w wewnetrznej bazie danych
m  wspdtpracaz cyfrowymi zabezpieczeniami i sterownikami polowymi w rozdzielniach 750/500/400/220/110/15kV
= zdolnos¢ do taczenia cyfrowych zabezpieczen i sterownikéw polowych do systeméw SCADA /NMS/EMS
= réwnoczesna wspotpracaz wieloma centrami dyspozytorskimi
m  obstuga dwdch niezaleznych obiektowych sieci LAN dla sterownikow polowych, urzadzen zabezpieczen i innych urzadzen IED
= konwersja protokotdw i adresow IP
= mozliwo$¢ ustanowienia transparentnego potaczenia urzadzenia dla komunikacji w dedykowanym protokole
= rejestracjadanych w przypadku awarii kanatu transmisyjnego
= realizacja funkeji automatyki stacyjnej, blokad polowych, sekwencji, regulacji
= odczytarchiwum dziennika zdarzen poprzez kanat przeznaczony do obstugi i serwisu
= nadzor nad poprawnoscia pracy wszystkich podtaczonych urzadzen
= autodiagnostyka sprzetu i kanatow transmisji
= funkcjastarcouplera
= skalowalna, redundantna konstrukcja dopasowana do potrzeb

Wielokanatowa transmisja w wielu protokotach:

= réznorodne protokoty: DNP 3.0, PN-EN 60870-5-101/103/104, Modbus, SPA, w trybach MASTER i SLAVE; PN-EN 61850, SNMP, PPM2
= obsfuga protokotdw dedykowanych

= obstuga protokotu PRP (Parallel Redundancy Protocol)

= do 80 asynchronicznych kanatow szeregowych, zakres predkosci 50-115kBd, definiowane dla kazdego kanatu oddzielnie, mozliwos¢
rozszerzenia do 520 kanatow logicznych

= wiadomosci SMS i alarmy wysytane przez zintegrowany modem GSM

= transparentna transmisja w warstwie UDP

= dowolne medium transmisji: PLC, modemy, transmisja przewodowa, bezprzewodowa, Swiatfowodowa
= galwanicznie separowane interfejsy: RS-232, RS-485, CANBUS/RS-485, Ethernet 100BaseTP/FX, GPRS

Komunikacja z systemami dyspozytorskimi i zdalnymi centrami

»  mozliwos¢ zdefiniowania kanatow nadawczych i odbiorczych w kierunku podstawowym i rezerwowym z samoczynnym
przetaczeniem i kontrola niewykorzystywanego kanatu

= mozliwos¢ transmisji w kilku wybranych protokotach jednoczesnie oraz indywidualnego definiowania zakresu przesytanych
informacji i sterowan dla kazdego kierunku

Irédbo synchronizacii znacznik czasu

»  system nadrzedny - funkcja synchronizacji jest oparta o protokdt danych, doktadnos¢ Ims dla zanikéw transmisji krétszych niz Imin
= zintegrowany lub zewnetrzny zegar GPS/GLONASS z dokiadnoscia 40 s

= protokét NTP/SNTP, doktadnos¢ Ims

= protokdt IRIG-B, doktadnos¢ |0pis

= protokot PTP, doktadnos¢ I s

»  ustuga czasu dla urzadzen podrzednych: serwer NTP, protoket czasu precyzyjnego wg IEEE 1588, protokoty [EC 60870-5-xxx, IRIG-B

Komunikacja z urzgdzeniami stacyjnymi

= zdolnos¢ do komunikacji z zabezpieczeniami cyfrowymi raznego typu i pracujacych w roznych protokotach

= wspdtpracazinnymi urzadzeniami do akwizycji danych, po przez RS-232, RS-485, $wiattowdd, petle pradowa
= pracaw pierscieniowym lub gwiazdzistym, redundantnym ukfadzie sieci LAN

= mozliwos¢ mieszanej konfiguracji; sterowniki polowe moga by¢ obstugiwane w redundantnym pierscieniu obiektowym,
azabezpieczenia w sieci gwiaidziste]

= rézne rodzaje informacji z wielu urzadzen moga byc potaczone w jednym wybranym protokole transmisji
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Budowa

Urzadzenie posiada budowe modutowa, przystosowana do zastosowania w stacjach energetycznych wszystkich rodzajow napie¢ i innych
obiektach przemystowych. Jest produkowane w kasecie 6U/19” lub w specjalizowanej obudowie zawierajacej moduty procesora, zestaw
modutow z interfejsami, zasilacz i opcjonalnie moduty wejs¢ binarnych. Ich ilos¢, rodzaj i konfiguracja sa dobierane stosownie
do aplikacji. Koncentrator moze by¢ zasilany redundantnie. Szybkie i ekonomiczne dostosowanie modutdw transmisji do potr zeb jest
mozliwe dzieki zastosowanym rozwiazaniom sprzetowym i programowym. Konfiguracja S0-55 moze by¢ tatwo dostosowana do nowo
zainstalowanych zabezpieczen, rejestratordw lub innego sprzetu.

Dostepne moduty:
n  PJC-8xx jednostka procesora z czasem rzeczywistym i baza danych, do 4 Ethernet TP/FX 100Mb, 2x RS-232, Ix RS-485
= PTS-528 8x wielomodowych kanatow Swiattowodowych 62.5/125um, zasieg do 2km

= PTS-518 8x wielomodowych kanatow $wiattowodowych POF Imm, zasieg do 40m

= PT5-608 8x izolowanych kanatdw RS-232, zasieg do |2m

= PTS-656 bx izolowanych kanatow w petnym standardzie R$-232, zasieg do 12m

= PTS-728 8x izolowanych kanatow RS-485, zasieg do 1200m

= PTS-758 4x izolowane kanaty RS-485, zasieg do 1200m i 4x izolowane kanaty RS-232, zasieg do 12m

= PTS-814 4x jednomodowe kanaly $wiattowodowych 9/125um, zasieg do 20km

= PTS-918 8x programowalnych kanatéw transmisyjnych, RS-485 zasieg do 1200m lub RS-232 zasieg do I2m

= MLK-001 modem telefoniczny
m MSG-3xl modem GSM/GPRS
= MIA-410 1asilacz

zasilacz

modem GSM/GPSR

modut procesora

kanaty Ethernet FX

transmisja RS-485
transmisja RS-232/RS-485

kanaly $wiattowodowe -

kanaty swiattowodowe

sterownik komunikacyjny $0-55 w obudowie 6U/8"C§

Obstuga

Dedykowane oprogramowanie stuzy do parametryzowania koncentratora jak rowniez obstugi kanatéw komunikacyjnych i konfiguracji
bazy danych. Wszystkie czynnosci inzynierskie, wtacznie z aktualizacja oprogramowania, moga by¢ przeprowadzane zdalnie przez
Ethernet lub przezinny dostepny kanat komunikacyjny.

Wiy =
il -

Serwer www moze zostac zaimplementowany w celu zdalnego lub lokalnego nadzoru, sterowan oraz kontroli ustawien, a takze dla
prezentacji aktualnych standw i obiektow bazy danych. Urzadzenie moze posiadac modem GSM/GPRS, wysytajacy wiadomosci SMS.
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Wewnetrzna struktura

Fizyczng warstwe transmisji w sterowniku komunikacyjnym S0-55 zapewnia zestaw modtdw umieszczonych w obudowie i dobranych
wg. wymagan obiektu. Wszystkie otrzymane dane sa wpisywane w wewnetrznej bazie danych wartosci fizycznych. Wirtualna baza
zawiera wszystkie wyniki wewnetrznych obliczen i zmienne obiektowe. Protokdt wejsciowy, protokat wyjsciowy, modut procesora i inne
wlasciwosci wewnetrzne sa konfigurowane przez program pConfig. Pliki konfiguracyjne przechowywane sa w bazie danych. Modut
nadzoru i autodiagnostyki nadzoruje dziatanie programowego i sprzetowego watchdoga, dziataniem podstawowego i rezerwowego
zasilacza oraz goraca rezerwa.

_— SWiteh Ehornet TH/RX
kanaty ‘
Ethernet A
i
I Ust
Baza danych i Sl
a gany. przetwarzanie Baza danych ;
fwlelkosu TCPAP wirtualnych o
izycznych
(—> Fizyczne Fizyczne ::\
:: interfejsy interfejsy —
o )— K Wejiciowy Modut Wjéciony R
M Q= i protlet pitesty protll st [ (koo
kanafow | —> dziafania dziafania —> | kanatdw
—>\ -petla Baza danvch - petla —>
—> \ pradowa azajgarnycl pradowa / —»
— .. konfiguracji —>)
Logika
GPS/GLONASS ——"  (achowanie czas Tarzadzanie blogkad,
NTP/SNTP ) i synchronizacja przeptywem danych sekwenj,
automatyk
Nadzor

i autodiagnostyka d . 0
Synchronizacja 0 goracej rezerwy $0-
Modut Wat hd Y ]
o goracej rezerwy >
Nadzor nad
zasilaczami

Moduty
Modut centralnej jednostki procesora PJC-8xx

kanaty Ethernet obiektowe 2 4 4 4 4 4 4
typ zfacza Ethernet [00FX/MM ~ 100FX/MM  100FX/MM ~ [OOFX/MM  100FX/MM  100TP [00TP
UsB 2.0 Nie Nie Tak Tak Tak Nie Tak
procesor DSP Nie Nie Tak Nie Tak Nie Tak
whacznik on/off Nie Nie Nie Tak Tak Nie Tak
kanaty RS-485 I I I I I I I
kanaty RS-232 I I I I I I I
kanat RS-232 serwisowy I I I I I I I

I I I I I I I

kanat ETH 100TP serwisowy
Gdzie: MM - standardowo $wiatfowdd wielomodowy, Swiattowdd jednomodowy dostepny na zyczenie
Funkcjonalnos¢

Ten modut petni funkcje centralnej jednostki (CPU). Realizuje wszystkie zadania zwiazane ze zbieraniem danych, przetwarzaniem
informacji oraz komunikacja.
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Modut szeregowej transmisji swiatlowodowej PTS-xxx

rodzaj Swiattowodu wielomodowy ~wielomodowy wielomodowy ~wielomodowy jednomodowy ~jednomodowy
typ Swiattowodu [mm [mm 62.5/125um ~ 62.5/125um  9/I125um 9/125um
typ zlacz VLF* VLF* ST T ST ST

ilos¢ kanatow 4 8 4 8 2 4

* VLF - Versatile Link Family firmy HP, Imm POF
Funkcjonalnos¢

m  PTS-5xx - posiada mozliwos¢ konfiguracji kazdego z 8 kanatdw Swiattowodowych w trybie pozytywnym i negacji.
m  PTS-81x- posiada jednomodowe kanaty Swiatfowodowe. Kazdy jest wyposazony w 3 diody LED odzwierciedlajace status transmisji.

Modut szeregowej transmisjil PTS-xxx

typ transmisji RS-232 RS-232  full RS-232 ~ RS-485 RS-485  RS-232/485 RS-232/485
typ ztacza zaciskowe |~ zaciskowe D-SUB zaciskowe  zaciskowe D-SUB 1aciskowe
ilos¢ kanatow 4 8 6 4 8 8(4/4)* G

Gdzie: * 4 kanaly transmisji RS-232 i 4 kanaly transmisji RS-485
**Programowalny tryb transmisji RS-232 lub RS-485

Funkcjonalnos¢

m  PTS-60x - szeregowa transmisja RS-232; LEDy sygnalizujace status transmisji

m  PTS-65x - pefna szeregowa transmisja RS-232; LEDy sygnalizujace status transmisji

m  PTS-72x- obstuga transmisji RS-485 lub RS-422; LEDy sygnalizujace status transmisji

m  PTS-75x - obstuga transmisji 4 x RS-23214 x RS-485/RS-422. Tryb RS-485 jest sterowany programowo lub automatycznie
m  PTS-91x- programowo wybieralna transmisja RS-232 lub RS-485

Uwaga: wszystkie transmisje szeregowe sa izolowane galwanicznie.

Modut modemu MLK-xxx / MSG-xxx

MLK-xxx zostat zaprojektowany do potaczen przez linie telefoniczna, a MSG-xxx do potaczen poprzez GSM/GPRS.

transmisja modemowa telefoniczna ~ telefoniczna = GSM/GPRS ~ GSM/GPRS ~ GSM/GPRS ~ GSM/GPRS
kanat serwisowy RS-232 - - - I |

kanat RS-232 I I I I I I
kanat RS-485 - - I I I I
wyjscia binarne - - - - 3 3
wyjscia sterownicze opto-MO$ - - - I I
panel czofowy 6U 3U 3U 6U U 6U

Modut zasilacza MZA-xxx

podstawowe napiecie zasilania  220VDC ~ [I0VDC  230VAC/DC ~ 24VDC  230VAC/DC 230VAC/DC 48V DC
rezerwowe napiecie zasilania 230V AC/DC 230V AC/DC - - - -
prad wyjsciowy 5V/6A 5V/6A 5V/6A 5V/6A 5V/12A 5V/16A 5V/10A

rownolegta praca Nie Nie Tak Tak Tak Tak Tak
dostepne typy transmisji RS-485 RS-485 RS-485 RS-485 RS-485 RS-485 RS-485
wiacznik on/off Nie Nie Nie Nie Nie Nie Tak
wyjscia sterownicze 1 1 I I I I I

Funkcjonalnos¢

Moduty zasilania o zrdznicowanych cechach do zasilania sterownika polowego. Mozliwos¢ podtaczenia redundantnego napiecia 230/220
AC/DCz funkcja automatycznego przejscia z zasilania podstawowego na rezerwowe.
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Dane techniczne

Budowa

spetniane normy (E modem wewnetrzny  GSM/GPRS (opcjonalnie)
obudowa typ “6U”, kaseta rejestrator wewnetrzny 4GB

moduty wsuwane kanaly transmisji RS-485, RS-232, $wiattowdd
montaz kaseta 19" lub obudowa pofaczenia sieciowe 100MB FX, [00MB TP

Lasilanie i podstawowe cechy komunikacyjne
podstawowe napiecie Up 220V DC lub 110/48/24V DC dostepne szeregowe kanaly fizyczne ~ do 64

rezerwowe napiecie Ur 230/220V AC/DC; 110/48/24VDC dostepne szeregowe kanaly logiczne  do 520
dopuszczalne wahania Ur/Up ~ klasa AG3/D(3 (-20 do +15 %)  interfejsy Ethernet FX100 do4
pobar mocy typowo 80VA* interfejs Ethernet TX100 I

* pobor mocy zalezy od ilosci i typu modutow

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Paamer JNoma ___foomtsu

wytadowania elektrostatyczne (ESD) PN-EN 61000-4-2 poziom 4~ I5kV - powietrze, 8KV - styk, klasa A

odpornos¢ na pole elektromagnetyczne ~ PN-EN 61000-4-3 poziom4  10V/m 80MHz, 80MHz..IGHz 80%, klasa A
odpornos¢ na udary 1,2/50 - 8/20us PN-EN 61000-4-4 poziom4 4.0 kVp

odpornos¢ na zakfdcenia przewodowe PN-EN 61000-4-5 poziom 4 klasa A

odpornosc na szybkie stany przejsciowe ~ PN-EN 61000-4-6 poziom4  ==4.0 kV, klasa A
odpornos¢ na pole magnetyczne PN-EN 61000-4-8 klasa A

zapady napiecia PN-EN 61000-4-11 60% dla t=1s, klasa A
przerwy w napieciu PN-EN 61000-4-11 100% dla t=1s, klasa B
emisja elektromagnetyczna PN-EN 61000-6-4 30MHz < f < IGHz, klasa B

Wytrzymatosc izolagji

Parametr Norma Poziom testu

wytrzymatosc elektryczna PN-EN 60870-2-1 klasa VW3 = 2.5kV/Imin/RMS (dla zasilania i HV* |/0)
PN-EN 60870-2-1 klasa VW2~ IkV/Imin/RMS (dla LV** 1/0)
wytrzymatos¢ udarowa PN-EN 60870-2-1 klasa VW3~ 5kV/1.2/50us (dla zasilania i HV* 1/0)

PN-EN 60870-2-1 klasa VW2 2kV/1.2/50us (dla LV** 1/0)
gdzie: *HV 1/0 - wysoko napieciowe wejscia/wyjscia
**LV 1/0 - nisko napieciowe wejscia/wyjscia

Warunki uzytkowania i przechowywania

Parametr  [Noma ____Jfomew

standardowa temperatura pracy: -5°C do 55°%C PN-EN 60870-2-2, klasa (I (-5°C do 55°C), 96-godzinny test
temperatura pracy: -25°C do 70°C (*) (-25% do 70C), 96-godzinny test
temperatura transportu: -40°C do 70°C PN-EN 60870-2-2, klasa (12

temperatura magazynowania: -40°C do 55%C  PN-EN 60870-2-2, klasa (2

ochrona przed przenikajacym kurzem i woda ~ PN-EN 60529:2006 IP 51
wilgotnos¢ PN-EN 60870-2-2 klasa Cm  10-95%
wibracje PN-EN 60870-2-2 klasa Cm  czas trwania pofowy sinusoidy |1 [ms]

maks. przyspieszenie 300 [m/s?]
(*) - dla wersji typu “B”
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