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SO-52v11-eMT

system telesterowania

System telesterowania stuzy do monitorowania i sterowania
geograficznie rozproszonymi procesami blokad i akwizycji
stanow w odlegtych stacjach elektroenergetycznych.
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Przeznaczenie

System telesterowania przeznaczony jest do realizacji blokad
technologicznych miedzy oddalonymi urzgdzeniami pierwot-
nymi, takimi jak na przyktad wytgczniki, odtgczniki, uziemniki
pracujgce na konicach linii energetycznej, w oddalonych stacjach
elektroenergetycznych. System moze by¢ takze stosowany
w topologii rozproszonych uktadéw szyn zbiorczych.

System telesterowania integruje rozproszone urzgdzenia
pierwotne w jeden spdjny system telemechaniki. Stany binarne
odczytane na wejsciach jednego z urzadzen sg przekazywanie
w specjalnie opracowanym, niezawodnym protokole przez tacza
Swiattowodowe na wyjscia drugiego urzadzenia. Analogicznie,
stany binarne podane na drugie urzadzenie sg przekazywane na
wyjscia pierwszego urzgdzenia.

Cechy

Dla zwiekszenie niezawodnosci komunikacji mozliwe jest stoso-
wanie redundantnych toréw transmisyjnych oraz wykorzystanie
protokotu PRP. Wszystkie odczytane stany urzadzen, mogga by¢
przekazywane do systemu nadrzednego w dowolnym protokole
komunikacyjnym.

Istniej réwniez mozliwos¢ konfiguracji filtrow czasowych dla
wejs¢ binarnych. W urzgdzeniu zastosowano ciggta synchro-
nizacje czasu z wykorzystaniem serwera SNTP z rozdzielczoscig
mniejszg niz1ms.

System telesterowania mozna stosowac jako czes¢ systemu
zabezpieczen. Kazde z urzgdzen wchodzacych w sktad systemu
jest przeznaczone do instalacji w trudnych warunkach
srodowiskowych, w obecnosci duzego zapylenia, wilgoci i zakto-
cen elektromagnetycznych.




Komunikacja

Komunikacje miedzy urzadzeniami realizowana jest w technologii FastEthernet z uzyciem pary faczy Swiatto-
wodowych. Do transmisji wykorzystany jest protokét PRP (Parallel Redundancy Protocol), ktéry zapewnia
redundancje sieci w drugiej warstwie OSI. Obydwa sterowniki wyposazone sg w dwa niezalezne porty Ethernet,
z ktorych kazdy stanowi wezet jednej z dwdch niezaleznych sieci. Wykorzystanie protokotu PRP powoduje, ze kazda
ramka nadawana jest jednoczesnie przez obydwa tory, a przy odbiorze odrzucany jest nadmiarowy duplikat.
Uszkodzenie jednego z toréw nie powoduje bteddw ani opdznien w komunikacji. Przy przerwaniu transmisji w obu
torach, na wyjsciu urzgdzenia podtrzymywane sg ostatnie poprawnie odczytane stany.

System telesterowania

Swiattowdd (tor 1)

Swiattowdd (tor 2)

Budowa

Urzadzenie posiada budowe modutowg o klasie odpornosci IP50. Istnieje mozliwos¢ zmiany ilosci modutéw
wejsciowych i wyjsciowych. Kaseta otgcznej szerokosci 19" miesci ponizsze moduty:

NAZWA MODUtU 1LOSC ROZMIAR

1 Jednostka centralna MPA-360-04 1 3"/6U
2 Zasilacz MZA-410 1+2 2"/6U
3 Wejscia binarne MWS-207 w.221 1+4 1"/6U

lub MWS-207 w.111

4 Wyjscia binarne MSS-611 1+8 1"/6U

modut wyjs¢ binarnych
MSS-611

modut wejs$¢ binarnych
MWS-207 w.221

modut jednostki centralnej
MPA-360-04

modut zasilacza MZA-410
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Przyktadowa konfiguracja urzagdzenia SO-52v11-eMT montowana w kasecie 19"
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Moduty
>
Jednostka centralna y

MPA-360-04 jest modutem bazowym urzadzenia telesterowania. Nadzoruje komunikacje wewnetrzng i ze-
whnetrzng. Modut moze pracowaé w sieci Ethernet 10/100 z wykorzystaniem tgczy $wiattowodowych wielo-
modowych lub jednomodowych.

NAZWA ZASOBU ILOSE ] ¢

1 Wejscia binarne 8 7
{
2 Wyjscia binarne 8 4
5
3 Transmisja szeregowa 2x RS-232, 2x RS-485 &

1x kanat swiattowodowy

4 Ethernet 2x FX 100, 1x TX 100

Zasilanie

Zasilacz MZA-410 o napieciu zasilania 230/220V AC/DC dostarcza statych napie¢ zasilajgcych moduty. Zasilacz tego
typu umozliwia wspétprace réwnolegta z identycznym pakietem w trybie redundantnym. Zasilacz posiada ukfad
sygnalizacji poprawnosci pracy itgcze szeregowe RS-485.

Wejscia
Modut wejs¢ binarnych MWS-207 posiada 32 wejscia zorganizowane jako 4 grupy wejs¢ do 8 ze wspdlnym bie-
gunem (-). Grupy sg separowane galwanicznie wzgledem siebie.

m NAZWA ZASOBU 1LOSE

1 Wejscia binarne 32
2 Poziom detekcji stanu aktywnego dla wej$¢ 220V DC 170V DC (dla MWS-207 w.221)
3 Poziom detekcji stanu aktywnego dla wejs¢ 110V DC 80V DC (dla MWS-207 w.111)

4 Prad wejsciowy dla wejs¢ 110V DCi 220V DC 1mA

Wyjscia
Modut wyjs¢ binarnych MSS-611 stuzy do realizacji sterowan i sygnalizacji za pomocg napiecia sterujgcego o war-
tosci 220V DC. Modut posiada 16 wyjsé binarnych, ktére s realizowane za pomoca przekaznikéw dwustanowych ze

stykami normalnie otwarty. Informacja o stanie wysterowania obwodéw moze by¢ sprawdzana przez system
nadrzedny ale jest tez sygnalizowana na elewacji pakietu diodami LED, przyporzadkowanymi kazdemu z wyjsé.

NAZWA ZASOBU 1LOSC

1 Wyjscia binarne 16

2 Obcigzalnos¢ pradowa 0,25A/220V DC

Konfiguracja i diagnostyka

Konfiguracje i diagnostyke urzadzenia telesterowania SO-52v11-eMT wykonuje sie za pomocg programu
konfiguracyjnego pConfig, przez zaimplementowang strone WWW. Mozliwy jest podglad pracy online urzadzenia
oraz jego konfiguracja.

Zapisy zwigzane z dziataniem urzadzenia, zmiany stanéw na wejsciach pakietu MWS lub na wyjsciu pakietu MSS,
wartosci filtru oraz synchronizacji czasu z serwerem SNTP sg umieszczane w lokalnym dzienniku zdarzen.
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Warunki srodowiskowe

PARAMETR NORMA | KLASA WYMAGAN | ZAKRES PARAMETROW

Zakres temperatury pracy PN-EN 60870-2-2 klasa C1 od -5 do 55°C (*)
Wilgotnosé wzgledna PN-EN 60870-2-2 klasa C1 5+95%

Cisnienie atmosferyczne PN-EN 60870-2-2 klasa C1 70+106kPa, 0....3 000m
Stopien szczelnosci, bez dodatkowych zabezpieczenk PN-EN 60529 IP50

(*) Uwaga: istnieje mozliwos¢ wykonania do pracy w rozszerzonym zakresie temperatur-25 do 65 °C

Witasciwosciizolacji

PARAMETR m ZAKRES PARAMETROW

Wytrzymatos¢ elektryczna PN-EN 60870-2-1 klasa VW3 2,5kV/RMS dla 1 min

Odpornosc na udary PN-EN 60870-2-1 5kV; 1,2/50us

Odpornosé¢ mechaniczna

PARAMETR NORMA | KLASA WYMAGAN | ZAKRES PARAMETROW

State wibracje sinusoidalne PN-EN 60870-2-2 klasa Cm 1) 2<f<9Hz amplituda
przecigzenia 7mm
2) f> 9Hz amplituda
przyspieszenia 20m/s’

Wibracje PN-EN 60870-2-2 klasa Cm Czas trwania potowy
sinusoidy 11ms, maksymalne

przyspieszenie 20m/s’

\ Kompatybilnos¢ EMC
A #2’
I S = I
3 \ Wytadowania elektrostatyczne (ESD) PN-EN 61000-4-2 poziom 4 15kV-powietrze, 8kV-styk, klasa A

Odpornosé na pole elektromagnetyczne PN-EN 61000-4-3 poziom 4 10V/m; 80MHz, 80MHz 1GHz 80%,
klasa A

Udary 1,2/50 - 8/20us PN-EN 61000-4-4 poziom 4 4,0 kVp

Odpornos¢ na zaktécenie przewodzone PN-EN 61000-4-5 poziom 4 klasa A

Odpornos$¢ na szybkie stany przejsciowe PN-EN 61000-4-6 poziom 4 +4,0 kV, klasa A

Odpornosé na pole magnetyczne PN-EN 61000-4-8 klasa A

Zapady napiecia PN-EN 61000-4-11 60% przez t=1s, klasa A

Przerwy zasialania PN-EN 61000-4-11 100% przez t=1s, klasa B

Emisja elektromagnetyczna PN-EN 61000-6-4 30MHz < f < 1GHz, klasa B
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