; ¢ ©
s @ mCU02-10

SO-52v21

sterownik obiektowy

WSszechstronne i wydajne rozwigzanie dla przemystu
i energetyki dzieki budowie modutowej oraz elastycznej
konfiguracji oprogramowania.
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Zastosowanie

Sterownik SO-52v21 realizuje funkcje pomiarowo - sterujace
wymagane dla zastosowan przemystowych. Urzgdzenie moze by¢
stosowane w stacjach elektroenergetycznych, elektrowniach,
zaktadach chemicznych, oczyszczalniach sciekdw i innych. Duze
zasoby komunikacyjne umozliwiajg prace w réznorodnych sieciach
komunikacyjnych, bazujgcych na transmisji Ethernet, GPRS/GSM,
transmisji radiowej w kanatach dedykowanych i otwartych,
transmisji mode-mowej w publicznych sieciach telefonicznych lub
sieciach wydzielonych.

Ze wzgledu na rozbudowane mozliwosci komunikacyjne
iniewielkie gabaryty, SO-52v21 jest szczegdlnie przydatny do
zastosowan w sieciach SMART GRID.

Cechy

Sterownik SO-52v21 jest nowoczesnym rozwigzaniem bazu-
jacym na procesorze dwurdzeniowym. System operacyjny jest
obstugiwany przez rdzen ARM, a rdzen DSP obstuguje specja-
lizowany system czasu rzeczywistego dla sterowan, automatyki,
oceny jakoSci energiiitp.

Parametry oprogramowania aplikacyjnego mogg by¢ edyto-
wane przy pomocy specjalistycznego oprogramowania konfi-
guracyjnego w celu zapewnienia funkcjonalnosci wymaganej
przez uzytkownika. Sterownik moze by¢ zasilany réznymi
napieciami, w zaleznosci od wymagan. Buforowane redun-
dantne zasilanie jest rowniez mozliwe.

Sterownik posiada budowe modutowg bez ruchomych czesci.
Poszczegdlne moduty s3 instalowane we wzmacnianej, meta-
lowej obudowie. Sterownik moze by¢ montowany w szafie lub na
stojakach typu rack. Instalacja na szynie DIN jest mozliwa na
zyczenie.




Funkcjonalnos¢

Standardowe cechy urzagdzenia mogg by¢ aktywowane i parametryzowane zdalnie lub lokalnie przy pomocy
oprogramowania konfiguracyjnego pConfig, korzystajgcego z interfejsu komunikacyjnego PN-EN 60870-5-101
i -104. Konfiguracja moze byc realizowana poprzez wydzielony serwer konfiguracyjny. Algorytmy kazdego
sterowania i funkcji nastawczych sg tworzone przy uzyciu funkcjonalnego srodowiska programowego, zgodnego
zPN-EN 61131. Zakres parametryzacji sygnatow wejsciowych i wyjsciowych oraz sygnatéw analogowych zalezy od
aplikacjiijest przedstawiony ponizej.

Programowany filtr
Ttumienie drgan

Negacja

Wejscia jednobitowe
Wejscia dwubitowe

Czas sygnatu wyjsciowego
Sterowanie ,1zn”

Blokada sterownicza

Czas wydtuzenia sterowania

Blokada sterownicza
Sprawdzenie ciggtosci obwodu
Ttumienie przydzwieku sieci
Wygtadzanie

Ttumienie obszaru zerowego

Kontrola wiarygodnosci

Programowany filtr zaktdcen niezaleznie do kazdego wejscia, rozdzielczos¢ 1 ms
Ttumienie oscylacji wejs¢ dwustanowych

Stan aktywny dla kazdego wejscia moze by¢ wybrany jako logiczne ,1” lub ,,0”

Kazde wejscie z modutu wejSciowego moze zostac zdefiniowane jako jednobitowe
Kazda para wejs¢ moze zostac zdefiniowana jako logiczne wejscie dwubitowe

Dla kazdego wyjscia mozna ustawi¢ dowolng dtugosc¢ trwania sygnatu sterujgcego
Odmowa sterowania lub wykonanie tylko w specyficznych, zdefiniowanych warunkach

Odmowa sterowania lub wykonanie tylko w specyficznych, zdefiniowanych warunkach

Dodatkowy czas zdefiniowany dla sterowania, ktére pozostaje aktywne pomimo
wystgpienia sygnatu przerywajacego sterowanie

Odmowa sterowania lub wykonanie tylko w specyficznych, zdefiniowanych warunkach
W fazie sterowania sprawdzany jest przeptyw pradu w obwodzie wykonawczym

W sygnatach analogowych jest dostepne ttumienie przydzwiekéw 50Hz, 60Hz, 16.7Hz
Do kazdego wejscia analogowego mozna przypisac konfigurowalng funkcje wygtadzania
Definiowany obszar ttumienia wahan w poblizu wartosci zerowej pomiaru

Detekcja wartosci analogowych wykraczajgcych poza dopuszczalny zakres

Komunikacja

Komunikacja w urzgdzeniach serii SO-52v21 moze byc¢ realizowana poprzez réznorodne media transmi-syjne, takie
jak separowane galwanicznie szeregowe tgcza RS-232 oraz RS-485, sie¢ Ethernet w standardzie TP100 lub FX100,
dedykowane tacza swiattowodowe. Komunikacja moze by¢ takze prowadzona poprzez modemy telefonii
przewodowej, obstugiwane poprzez ztgcze szeregowe RS-232. W zaleznosci od wersji, modut jednostki centralnej
mCU moze by¢ wyposazony w wewnetrzny modem, umozliwiajgcy nawigzywanie potaczen w sieciach 2G (GPRS)
i3G (UMTS) lub 4G (LTE). W ramach sieci 3G wspierana jest technologia HSPA+, oferujgca maksymalny przeptyw
danych 21Mbps - downlink oraz 5.7Mbps - uplink.

Protokoty

Sterownik realizuje komunikacje z zewnetrznymi systemami SCADA/NMS oraz urzadzeniami stacyjnymi w réznych
protokotach. Dostepne sg standardowe protokoty komunikacyjne PN-EN 60870-5-101, ...103, ...104, DNP3.0,
PN-EN 61850 oraz protokoty specjalizowane (PRP, SPA, DLMS, MODBUS). Protokoty te sg specyfikowane za pomoca
oprogramowania konfiguracyjnego.

Wersja obstugiwanych protokotéw mogg wymagacé odpowiedniego typuiilosci kanatow komunikacyjnych.
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Moduty

llos¢ i typ modutéw sterownika dobiera sie na etapie projektowania aplikacji. Zasoby sprzetowe mozna zmieniac
lub rozbudowac. Wszystkie moduty sg wyposazone w funkcje ,,Hot-swap”, pozwalajgcg na wymiane i uzupetnianie
modutéw bez koniecznosci wytaczania zasilania urzadzenia. Sterownik moze zosta¢ wyposazony w nastepujgce
moduty:

NAZWA MODULU KROTKI OPIS MODULOW

mCU-aa-bb jednostki centralne, zawierajg gtéwny mikroprocesor sterownika,transmisje Ethernet,
transmisje szeregowe, modemy GSM/GPRS/UMTS/LTE, pamie¢ dla rejestracji

mBl-ab-cc wejscia binarne o réznych zakresach napiecia wejsciowego, typowo 16 lub 32 wejsé
mBO-ab-cc wyjscia binarne o réznych zakresach napiecia i pradu sterujacego, typowo 8 lub 16 wyjs¢
mAl-ab-cc wejscia analogowe o réznych zakresach napiec i prgdow pomiarowych, typowo 4 lub 8 wejs¢
mAO-ab-cc wyjscia analogowe o réznych zakresach napiec i pragdow wyjsciowych, typowo 8 wyjsc¢
mBM-ab-cd wejscia/wyjscia binarne o réznych zakresach napiecia wejsciowego i réznej ilosci wejsc i wyjsé,

typowo 16 wejsc i 6 wyjsc

mST-ab-cc transmisje szeregowe o réznych rodzajach kanatéw transmisji, RS-232/RS-485, a takze w wersji
Swiattowodowej wielomodowej

mPS-ab-cc zasilacze o réznych zakresach napiecia wejsciowego i dostepnej mocy

Moduty zasilajgce mogg pracowac réwnolegle w celu zapewnienia w petni redundantnego zasilania sterownika.

Przyktady wykonania

Przyktadowy sterownik SO-52v21 (w kasecie KS02-6N), do zastosowan w sieciach typu SMART GRID, posiadajacy
32 wejscia dwustanowe 220V DCz histerezg, 8 wyjs$¢ sterujacych 8A/24V DCi 8 wejs¢ pomiarowych +20maA.
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Sterownik SO-52v21 w kasecie do systemu RACK 19”, do zastosowan na stacjach energetycznych, posiadajacy 32
wejscia dwustanowe 24V DC z histerezg, 128 wejs¢ dwustanowych 24V DC bez histerezy, 32 wejscia dwustanowe
220V DC z histerezg, 8 wyjs¢ sterujgcych 0,3A/220V DC, 4 wejscia pomiarowe +20mA, 4 wejscia pomiarowe 230V
AC, 4 wejscia pomiarowe 5A AC.
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W powyzszych przyktadowych sterownikach zastosowano nastepujace moduty:

RODZAJ STEROWNIKA

RODZAJ MODUtU SMART GRID STEROWNIK W KASECIE 19"

jednostka centralna  1x mCU-02-10 1x mCU-02-16
wejscia binarne 2x mBI-46-03 2x mBI-42-02, 4x mBI-72-02, 2x mBI-46-03
wyjscia binarne 1x mBO-22-02 2x mB0O-27-02
wejscia analogowe 1x mAI-21-02 1x mAI-22-11
transmisja szeregowa - 2x mST-13-01
zasilacz 1x mPS-15-01 2x mPS-15-01

Moduty jednostki centralnej

Realizujg wszystkie funkcje zwigzane z akwizycjg danych, ich przetwarzaniem oraz komunikacjg z zewnetrznymi
systemami i urzadzeniami. Moduty wykonujg wszystkie algorytmy sterowan, blokad, funkcji automatyki i testo-
wania sprzetow peryferialnych.

ILOSC KANALOW KARTA
mCU-02-10 2x TP100 2x 4p wewn. 4G (LTE) 2 szt.
mCU-02-16  3x TP100 2x 4p 2 1 - wewn. - -
mCU-02-21  2x TP100 - 0 0 - wewn. 4G (LTE) 2 szt.
mCU-02-28 %; E&gg : 4 0 - wewn. - -
mCU-02-29 %; &’%88 - 4 0 - wewn. - -
mCU-03-03  3x TP100 2x RS-232/485 1 - wewn. 4G (LTE) 2 szt.
mCU-03-11  3x TP100 2x RS-232/485 1 - wewn. - -
gdzie:

-4p-interfejs RS-232 4-przewodowy, 2p - interfejs RS-232 2-przewodowy
- ST -szeregowy interfejs Swiattowodowy, ztgcze ST, Swiattowdd wielomodowy z wtdknem szklanym 62,5/125um
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Moduty wejs¢ dwustanowych

Moduty wej$é¢ dwustanowych o nominalnym napieciu wejsciowym US rownym: 24V, 48V, 110V lub 220V AC/DC.
WSszystkie wejscia sg galwanicznie separowane w grupach po 8 wejs¢ ze wspdlnym potencjatem. Kazde wejscie
moze posiadac histereze. Wytrzymato$é napieciowa wszystkich wejsé wynosi 2,5kV /RMS 1 min.

Histereza - konfigurowalne

NAPIECIE FUNKCIA ' : L -
WEISC | WEJSCIOWE | WEJSCIOWY | HISTEREZY wigczenie/wytaczenie pozioméw napiecia
PoziomaA
- o *
mBI-42-03 16 24V DC 4mA *) tak Wysok <
mBI-44-03 16 110V DC 2mA *) tak
mBI-46-03 16 220VDC  1,5mA*) tak il A
mBI-62-06 36 24V DC 3mA *) nie
mBI-72-03 32 24V DC 3,7mA *) tak Niski > V%]

*) UWAGA: w razie potrzeby wartos¢ pradu wejsciowego moze zostac 25 50 75 100

zmieniona po konsultacjiz producentem

Moduty wyjs¢ dwustanowych

Moduty wyjsé dwustanowych moga pracowac z nominalnym napieciem sterowniczym Us 24V, 48V lub 220V.
Wszystkie wyjscia sg separowane galwanicznie. Wyjscia mogg pracowacé w réznych konfiguracjach, w trybie
,pojedynczym?”, ,po6ttora” i ,podwdjnym”. Wytrzymatosé napieciowa wszystkich wyjsé wynosi 2,5kV /RMS 1 min.

NAPIECIE | ZDOLNOSC

MODUL WYISC (STEROWANIA|tACZENIOWA| CIAGLOSCI

mB0O-22-01 8 24V DC 8A *) tak
mBO-22-02 8 24V DC 8A *) nie
mBO-26-01 8 220V DC 0,3A %) tak
mBO-26-02 8 220V DC 0,3A %) nie

*) obcigzenie rezystancyjne, prad roztaczania dla 10 000 operacji

Sterowania sg realizowane w trybie ,,select before operation”. Sterownik moze wykonywac sprawdzenie obwodu
zewnetrznego podczas kolejnych krokéw sterowania. Zakres realizowanego nadzoru moze by¢ definiowany
w oprogramowaniu konfiguracyjnym dla kazdego wyjscia osobno.

Moduty wyjsé analogowych

Dostepne s moduty wyjs¢ analogowych posiadajgce 8 wyjs¢ analogowych. Sg one galwanicznie odseparowane od
wewnetrznych uktadéw logiki sterownika.

PARAMETR WARTOSC PARAMETRU

zakres wyjs¢ DC, £20mA, £5mA, 0+20mA,
4+-20mA, 5V, 10V

klasa syg. wyjsciowego 0,1
rozdz. przetw. C/A 16 bitow

wystrzym. napieciowa 2,5kV / RMS 1 min

oo —
mAO-11-02 4 - +20mA
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Moduty wejs¢ analogowych

Moduty wej$¢ dwustanowych o nominalnym napieciu wejsciowym US réwnym: 24V, 48V, 110V lub 220V AC/DC.
Wszystkie wejscia sg galwanicznie separowane w grupach po 8 wejs¢ ze wspdélnym potencjatem. Kazde wejscie
moze posiadac histereze. Wytrzymatos$¢ napieciowa wszystkich wejs¢ wynosi 2,5kV / RMS 1 min.

PARAMETR WEIJSCIA NISKOPRADOWE WEJSCIA PRADOWE / NAPIECIOWE

Nominalny zakres pomiarowy +20mA, £5mA, 0:20mA, 4+20mA 1A/5A AC i 220V AC/DC, 57,7/100V AC
maksymalny prad wejsciowy 50mA do 150% In

maksymalne napiecie wejsciowe - do 300% Un

klasa pomiaru 0,1 0,1

rozdzielczo$¢ pomiaru 16 bitéw 16 bitéw

wytrzymatosé napieciowa 2.5kV / RMS 1min 2.5kV / RMS 1min

e IMPEDANCIA | IMPEDANCIA | RODZAJ SZEROKOSE

WEJSCIA U WEIJSCIA | WEIJSCIA | MODULU [”]
mAl-21-02 8 - +20mA - 20Q2 rezystor 1
mAl-22-55 8 4x 100V AC 4x 1A AC 500k <=2mQ przektadnik 2
mAl-22-58 8 4x 230V AC 4x 5A AC 1MQ <=2mQ przektadnik 2
mAI-32-31 5 1x57,7VAC  4x1A 480k 20mQ rezystor 1

Moduty wejs¢/wyjs¢ dwustanowych

Sterownik moze zostaé¢ wyposazony w modut wejsé i wyjsé dwustanowych o nominalnym napieciu wejsciowym US
réwnym: 24V, 48V, 110V lub 220V AC/DC. Wszystkie wejscia i wyjscia sg galwanicznie separowane. Wejscia sg
potaczone w grupach po 8 wejsc ze wspdlnym potencjatem. Wyjscia sg wykonane z wyprowadzeniem obu stykow
przekaznikéw bez kontroli ciggtosci. Wytrzymatosé napieciowa wszystkich wejs¢/wyjs¢ wynosi: 2,5kV /RMS 1 min.

NAPIECIE PRAD

mBM-41-22 16 4 24V DC 3mA we. dwustanowe do blokady wykonania sterowan
mBM-48-21 16 6 24V DC 3mA brak
mBM-48-22 16 6 24V DC 3mA we. dwustanowe do blokady wykonania sterowarn

Moduty transmisji szeregowych

Moduty transmisji szeregowych moga by¢ wyposazone w nastepujgce rodzaje kanatéw transmisji: RS-232, RS-485,
RS-422, Swiattowdd wielomodowy z wtdknem szklanym 62,5/125um ze ztgczem ST lub SMA lub $wiattowdd
jednomodowy. Wszystkie kanaty transmisji s3 separowane galwanicznie na poziomie 1kV /RMS 1 min.

1LoS¢

MODUt KANALOW RODZAJ INTERFEJSU

mST-13-01 4 Swiattowodowy wielomodowy, ztgcza ST
mST-13-02 4 Swiattowodowy jednomodowy, ztgcza ST
mST-15-01 4 RS-232/RS-485/RS-422 — konfigurowalne
mST-23-01 8 Swiattowodowy wielomodowy, ztgcza ST
mST-25-01 8 RS-232/RS-485/RS-422 — konfigurowalne
mST-26-01 8 port P1, do testéw kanatu P1 w urzadzeniach typu DALI-Box
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Moduty zasilacza

Sterownik SO-52v21 moze zosta¢ wyposazony w moduty zasilacza 230/220V AC/DC. Mozna w nim takze zainstalowaé
redundantne moduty zasilacza o napieciu wejSciowym w zakresie 18V+75V DC lub 85+230/220V AC/DC.

mPS-11-01
mPS-11-91
mPS-12-01
mPS-12-91
mPS-15-01
mPS-15-91

NAPIECIE

WYJSCIOWE

PRZEKAZNIK SYGNALIZACI

MOC NAPI’ECIE
ZASILACZA| WEJSCIOWE

30W 18:36V DC *)

30W 2036V DC **)

30W 3660V DC

30W 36+60V DC

30W 90+280V AC/DC

30W 90280V AC/DC

30W 120+310V AC/DC

mPS-16-01

5V DC
5V DC
5V DC
5V DC
5V DC

5V DC
5V DC

1x przekaznik do dowolnego wykorzystania

1x przekaznik sygnalizacji napiecia wyjsciowego, bez SWIFT
1x przekaznik do dowolnego wykorzystania

1x przekaznik do dowolnego wykorzystania, bez SWIFT

1x przekaznik do dowolnego wykorzystania

1x przekaznik do dowolnego wykorzystania, bez SWIFT

1x przekaznik do dowolnego wykorzystania

*) istnieje mozliwos¢ wykonania modutu w zakresie napiecia wyjsciowego 9+36V DC
**) istnieje mozliwos¢ wykonania modutu w zakresie napiecia wyjsciowego 18+36V DC

Sterownik obiektowy na stacji, wielokierunkowa
komunikacja

Wejscia dwustanowe Eﬂlﬁ
Wyjscia sterujgce B

Pomiary

Wyjscia analogow

e | g |

®
B

PN-EN 61SSOI XPN

Analizator
jakosci energii

‘Rejestrator zak’récer'\‘

‘ Inne urzadzenia ‘

® yjmi -
np. DNP3.0, Modbus,
PN-EN 60870-5-103

-EN 60870-5-104

Switch
goooogoooo

— 10— D

Dia pierscien PN-EN 61850

—— D —| IED |—

‘ IED H IED

PN-EN 60870-5-104

Modem xDSL ‘

Modem GSM |

1

PN-EN 61850

IED ‘
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Dane techniczne

Zasilanie

I N e N
Zasilanie gtéwne 230V AC/220 DC  PN-EN 60870-2-1 -20++30%/-20++30% ACx/DCx
Zasilanie rezerwowe 24V+60V DC  PN-EN 60870-2-1 18V+90V DCx
Zasilanie akumulatorowe 24V DC = PN-EN 60870-2-1 21V+29V DCx

Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna (EMC)

PARAMETR/CZYNNIK m POZIOM TESTU KRYTERIUM

Zaniki napiecia

Przerwy w zasilaniu

Wahania napiecia

Zaktécenia udarowe 1.2/50
Szybkie stany przejsciowe
Wytadowania elektrostat. (ESD)

Emisja elektromagnetyczna

Wytrzymatoscizolacji

PN-EN 61000-4-11
PN-EN 61000-4-11
PN-EN 61000-4-11
PN-EN 61000-4-5
PN-EN 61000-4-4
PN-EN 61000-4-2

Klasa 3
Klasa 3
Poziom 1
Poziom 1

Poziom 1

> » » » > >

Poziom 1

- Poziom B

PARAMETR/CZYNNIK m POZIOM TESTU KRYTERIUM

Wytrzymatos¢ elektryczna

Wytrzymatosé udarowa

Warunki srodowiskowe

PN-EN 60870-2-1
PN-EN 60870-2-1

2.5kV; RMS 1min
5kV; 1,2/50us VW3

Zakres temperatury pracy
Wilgotne ciepto, cykliczne
Suche ciepto

Chtéd

Odpornos¢ na wilgoc i pyt

Wytrzymatos¢ mechniczna

PN-EN 60068-2-1
PN-EN 60068-2-30
PN-EN 60068-2-2
PN-EN 60068-2-1
PN-EN 60529

-20°C do 70°C; 96-godzinny test -
2 cykle / 12 godzin
24 godziny —
24 godziny —

IP51 standardowa obudowa

PARAMETR/CZYNNIK m POZIOM TESTU KRYTERIUM

Odpornos¢ na dtugotrwate
wibracje sinusoidalne

Odpornosé na udary ciggte

Odpornos¢ na pojedyncze udary

MIKRONIKA, 60-001 Poznan, ul. Wykopy 2/4, telefon: +48 61 6655 600, biuro@mikronika.pl, www.mikronika.pl

PN-EN60255-21-1
Klasa 1

PN-EN60255-21-2
Klasa 2

PN-EN60255-21-3
Klasa 2

Przyspieszenie=1g/10+150Hz, Brak uszkodzen

dostrajalny, 160min x 3 osie
Przyspieszenie=10,0g/ 11ms Brak uszkodzen
2 000 udaréw x 3 osie

Przyspieszenie=30,0g / 11ms Brak uszkodzen

6 udaréw x 3 osie




