4
-

i
|

A

<8

SO-54SR

sterownik do obstugi
automatycznych
wytacznikow napowietrznych
typu reklozer

Zastosowanie sterownika SO-54SR-1xx-REK

z funkcjami automatyki zabezpieczeniowej do
obstugi wytacznikéw napowietrznych zwieksza
niezawodnos¢ zasilania odbiorcow energii
elektrycznej. Przeznaczony jest do zastosowan
w sieci SMART GRID.

Wylacznik zamkniety

Wylacanik otwarty

Automatyka Sp7:

Telesterowanje:

SO-54SR-111.Rgy

Sterownik SO-54SR-1xx-REK z funkcjami automatyki
zabezpieczeniowej jest podstawowym elementem
zespotdéw sterowniczych wytgcznikdw napowietrznych
i wnetrzowych réznych typdw, pracujacych w sieci SN.
Wytgczniki te, wyposazone w zespoty sterownicze
z zaawansowanymi funkcjami automatyki, ograniczajg
zaktécenia, wynikajgce ze zwarc¢ doziemnych i wielofa-
zowych. Zaletg SO-54SR-1xx jest realizacja funkcji teleme-
chaniki, umozliwiajgcych zdalne sterowanie oraz odczyt
standw i pomiaréw. Urzgdzenie umozliwia automatyzacje
pracy elementéw tgczeniowych, na przyktad takich jak
reklozery THO-RC27, GVR lub inne, pracujace w gtebi sieci
elektroenergetycznejw technologii SMART GRID.

Komunikacja z systemem nadzoru SCADA jest standard-
owo realizowana w tgcznosci TETRA i/lub GPRS/UMTS/
/LTE-APN w wydzielonych APN przez zewnetrzny modut
komunikacyjny. Innym wariantem jest komunikacja
realizowana przez standardy CDOMA2000, DMR oraz przez
szeregowe lub sieciowe tgcza state.

Sterownik, tak jak inne elementy zespotu sterowniczego,
jest umieszczony w ocieplanej, stalowej lub aluminiowe;j
obudowie, przystosowanej do montazu na kazdym rodzaju
stupa energetycznego.

Standardowo sterownik SO-54SR-1xx-REK posiada zinte-
growany terminal graficzny i moze by¢ wykonany w dwéch
wariantach konstrukcyjnych. Pierwszy z nich wspétpracuje
z zewnetrznym interfejsem pomiarowym IPR-xxx, a drugi
nie wymaga dodatkowych uktadéw posredniczacych.




Sterownik realizuje niezbedne algorytmy automatyki zabezpieczeniowej. Posiada cztery banki nastaw dla powyzs-
zych funkcji oraz zintegrowany rejestrator zaktdcen. Konfiguracja sterownika SO-54SR-1xx-REK jest wykonywana
zdalnie lub lokalnie przez dedykowany program konfiguracyjny.

Wykonanie i wyposazenie

panel sygnalizacji LED

zZ wymiennymi
wsuwkami na opis

przyciski sterowania

sygnalizacja LED

stan pracy urzadzenia

Wytacznik zamkniety
Wylacznik otwarty

ziemnozwarciowego

I Zadziatanie zabezpieczenia
l Zadzialanie zabezpieczen

ekran

z panelem dotykowym

03-09-2015 09:38:29
BANK nastaw: 2

B 0.54 MW
Q" 0.00 Mvar
Lt 30.0A
V12 10,28 kv

wejscia analogowe

zacisk potencjatu
ochronnego

zfacze zasilania

wejscia dwustanowe

Telesterowanie:
Dostawioneg:

Tryb pracy:
Zdalny,
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Praca na linii

Uszkodzenie modutu
sterujacego
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Zastosowanie

SO-54SR-1xx-REK zainstalowany w zespole sterownczym.

sterownik

SO-54SR-1xx-REK
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przetacznik trybow pracy
sterowania: zdalne,
lokalne, odstawione

Witasciwosci

Funkcje zabezpieczeniowe

sygnalizacja stanu
wytacznika

przyciski elektronicznego
sterowania lokalnego

przetacznik: praca na linii/
praca pod napieciem

przetgcznik automatyka SPZ
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1 IINP zabezpieczenie nadpradowe niezalezne
2 I2NP zabezpieczenie nadprgdowe niezalezne
3 [4NP zabezpieczenie nadpradowe niezalezne
4 ISNP zabezpieczenie nadprgdowe zalezne
5 UPN zabezpieczenie podnapieciowe niezalezne
6 UNN zabezpieczenie nadnapieciowe niezalezne
7 IONP zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe
8 IONP zabezpieczenie nadprgdowe ziemnozwarciowe kierunkowe
9 PNG zabezpieczenie konduktancyjne
10 PNB zabezpieczenie susceptancyjne
11 PNY zabezpieczenie admitancyjne
12 FPC zabezpieczenie podczestotliwosciowe
13 FNC zabezpieczenie nadczestotliwosciowe
Funkcje automatyki
e Tomor —wawe
1 SPZ Samoczynne Ponowne Zataczenie
PDz Przyspieszenie Dziatania Zabezpieczenia zwarciowego
B2H Blokada od pragdu magnesowania na bazie 2 harmonicznej
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Funkcje telemechaniki

PRZESYtANIE DO CENTRUM DYSPOZYTORSKIEGO POLECENIA REALIZOWANE Z CENTRUM DYSPOZYTORSKIEGO

sygnaty dwustanowe z obiektdw z rozdzielczoscia odczytu 1 ms sterowanie wyfgcznikiem ZAt./WYt.

wartosci pradéw fazowych zmiany bankéw nastaw zabezpieczenia

wartosci napie¢ fazowych i/lub miedzyfazowych blokowanie/odblokowanie zabezpieczer i automatyki
wartos¢ pradu 3l, kasowanie pobudzen

moc czynna i bierna oraz czestotliwos¢ sieci sprawdzenie stanu obiektu

Funkcje rejestracji

m  dziennikzdarzen
m  wielokanatowy rejestrator zaktécen, ktéry pozwala na rejestracje oscylograméw wielkosci mierzonych,
obliczanych oraz zdarzen dwustanowych i zapis w plikach COMTRADE

Zapisy rejestratora i dziennika zdarzen sg dostepne zaréwno z poziomu panelu operatorskiego, programu konfig-
uracyjnego pConfig, jakisystemu dyspozytorskiego SCADA. Mogg one takze by¢ automatycznie przesytane do
centralnego serwera zaktécen.

Komunikacja

Standardowo do komunikacji ze sterownikiem sg stosowane zewnetrzne moduty komunikacyjne z tgczem

radiowym GPRS/UMTS/LTE-APN, wykorzystujgce protokoty DNP 3.0 poprzez TCP/IP lub UDP oraz PN-EN 60870-5- »‘,
104. Moduty komunikacyjne sg dostosowane do podtaczenia zewnetrznego terminala TETRA. Istnieje mozliwos¢

zastosowania innych protokotéw komunikacyjnych, np. PN-EN 60870-5-101, PN-EN 60870-5-103, Modbus itp.

z wykorzystaniem taczy szeregowych. Urzadzenie moze byé rowniez stosowane jako element rozproszonej

telemechaniki stacyjnej w technologii opartej o standard komunikacyjny PN-EN 61850.

Pomiary

Sterownik jest wykonywany w wersjach przystosowanych do pomiaréw pradow z przektadnikéow pradowych
xxx/1A, xxx/5A lub cewek Rogowskiego. W zaleznos$ci od potrzeb moga by¢ mierzone napiecia miedzyfazowe lub
fazowe z wyjs¢ przektadnikdow napieciowych lub dzielnikdw pojemnosciowych (reaktancyjnych).

Dane techniczne

PARAMETR WARTOSC

napiecie zasilania 24V AC/DC

maksymalny pobdr mocy 14W \:2)
obcigzalnos¢ wejs¢ pradowych trwata 2x In

obcigzalnos¢ wejs¢ pradowych termiczna 50x In w czasie 1s

obcigzalnos¢ wejs¢ pradowych dynamiczna 2,5 x 50 x In w czasie t<150ms

uchyby wartosci rozruchowych modutéw pragdowych <2,5%

uchyby wartosci rozruchowych modutéw napieciowych <2,5%

uchyby wartosci rozruchowych licznikéw czasu <0,1%

Parametry wersji aplikacyjnych

PARAMETR | SO-54SR-101-REK SO-54SR-111-REK SO-54SR-131-REK SO-54SR-141-REK

WE-A 3x 4 WE-U; Uwe=5V RMS 3x WE-I CR, 6x WE-U DP 4x WE-| PP, 6x WE-U DP 4x WE-| PP, 4x WE-U PN
WE-B 2x 8 WE-B; 24V DC 2x 8 WE-B; 24V DC 2x 8 WE-B; 24V DC 2x 8 WE-B; 24V DC
WY-B 4x WY-B; 0,25A/220V DC 4x WY-B; 0,25A/220V DC 4x WY-B; 0,25A/220V DC 4x WY-B; 0,25A/220V DC
IPR-xxx TAK NIE NIE NIE
gdzie:
= \WE-A-wejsciaanalogowe, WE-U - wejscia napieciowe = WE-U PN - wejscia napieciowe - zakres 57,7V
= WE-ICR-wejscia pragdowe dla cewek Rogowskiego = WE-B-wejsciadwustanowe,
m  WE-IPP-wejscia pragdowe - zakres 1A lub 5A m  WY-B-wyjscia sterujace, 1
= WE-U DP - wejscia napieciowe z dzielnikiem m  |PR-xxx-zewnetrzny interfejs pomiarowy

pojemnosciowym
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